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Dynamische Optimierung in der Regelungstechnik

Dynamische Optimierungsprobleme (auch Optimalsteuerungsprobleme (OCPs)
genannt) treten in der Praxis von Regelungsingenieuren immer öfter auf. Deren
Lösung ist eine komplexe Aufgabe, die häufig numerisch gelöst wird.

In diesem Proseminar sollen verschiedene Software-Tools recherchiert und
verglichen werden, die zur Lösung dynamischer Optimierungsprobleme eingesetzt
werden können.

Dazu ist wie folgt vorzugehen:
 Die Theorie zur Lösung beschränkter (statischer) Optimierungsprobleme ist zu 

erarbeiten.
 Es ist aufzuarbeiten, wie ein dynamisches Optimierungsproblem in ein statisches 

Optimierungsproblem umgeformt werden kann.
 Verschiedene Software-Tools zur Lösung von OCPs sind zu recherchieren.
 Die gefundenen Tools sollen verglichen werden hinsichtlich:
 Vorhandener Programmierschnittstellen
 Art der Problemformulierung
 Rechenzeit
 Echtzeitfähigkeit (z.B. zur Anwendung innerhalb einer modellprädiktiven 

Regelung)
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